Technicka pfirucka

Uvod

Obecné

Experimentalni USB deska K8055N ma 5 digitalnich vstupnich kanali a 8 digitalnich vystupnich kanald.
Kromé toho jsou na desce dva analogové vstupy, dva napétové analogové vystupy a dva PWM (pulzni
Sitkova modulace) vystupy s 8 bitovym rozliSenim. Pocet vstupl / vystupu Ize jeSté dale rozSifit pFipojenim
vice (maximalné ctyr) karet k USB portim pocitaCe. Kazda karta je rozliSena svou vlastni adresou pomoci
dvou propojek - SK5 a SK6 (viz Tab. 1 nize).

VSechny komunikaéni funkce a procedury jsou obsazeny v DLL knihovné K8055D.DLL.

V tomto navodu si detailné popiSeme kaZzdou z téchto funkci a procedur obsazenych této DLL knihovné.
Volanim funkci a procedur z DLL muzete napsat vlastni aplikaci pro Windows v Delphi, Visual Basic nebo
v jakékoliv jiném vyvojovém prostiedi pro 32bitové aplikace Windows, které podporuje volani knihovny DLL.

Kompletni pfehled procedur a funkci, které jsou obsazené v dynamické knihovné K8055D.DLL. VSimnéte si,
Ze vSechny pfiklady v popisu funkci a procedur, jsou napsany v jazyce C++. Ve sloZzce K8055 prikladu jsou
priklady napsané v jazyce Visual Basic 2008 Express, Visual C# 2008 Express, Visual C++ 2008 Express,
VB6.0, MS Excel VBA, Delphi 5, Borland C++ Builder 6 a Dev-C+.

Ctenafi by méli mit znalost zékladnich datovych typt, jakoZ i zakladni znalosti o operaénim systém Microsoft
Windows.

UZivatelé Microsoft Visual Studio vezméte, prosim, na védomi: K8055D.DLL je standardni Windows DLL,
nemuzZete na ni odkazovat.

Konvence volani

Konvence volani je schéma, které udava jak Ize pfijimat parametry od jejich volajiciho a jak se vraci vysledek.
Rlzné programovaci jazyky pouzivaji rizné konvence volani, a proto je dulezité védét, jakou konvenci volani
pouZziva pouzity programovaci jazyk, a jaké konvence volani pouziva K8055D.DLL.

NejbéznéjSi konvence volani je st dcal | konvence volani, a to je také ta, kterou jsme pouZili pro naSi DLL.

Pokud pouzivate .NET (VB.NET nebo C#), nemusite se o to starat, protoZze konvence volani v .NET je také
stdcal I . Nicméné, pokud pouZivate C pro import funkci poskytovanych DLL, budete tomu muset vénovat
zvlastni pozornost.

Nastaveni adresy karty

SK5 | SK6 | Adresa karty
ZAP | ZAP 0
VYP | ZAP 1
ZAP | VYP 2
VYP | VYP 3

Tab. 1: Nastaveni propojek SK5, SK6 pro uréeni adresy karty



Nastaveni adresy karty musi byt provedeno dfive, nez je kabel USB pfipojen k K8055N karté nebo pred
zapnutim do PC.

Prehled funkci a procedur

Obecné funkce

int OpenDevice(int CardAddress); Otevird komunika¢ni spojeni na K8055N
void CloseDevice(); Zavre odkaz na zafizeni K80O55N
int SearchDevices(); Dava informaci o poctu pfipojenych zafizeni v pocitadi

int SetCurrentDevice(int lngCardAddress);
Nastavi aktualni ovladané zafizeni
int Version(); Poskytuje informace Cislu verze DLL knihovny

Funkce analogov é-digitalniho p Fevodniku
int ReadAnalogChannel(int Channel); Nacte stav zadaného analogového vstupniho kanéalu
void ReadAllAnalog(int *Datal, int *Data2);
Nacte stav obou analogovych vstupnich kanal

Funkce digitaln é-analogového p fevodniku
void OutputAnalogChannel(int Channel, int Data);
Nastavi analogovy zadany vystupni kanal podle Data
void OutputAllAnalog(int Datal, int Data2);
Nastavi oba analogové vystupni kanaly podle Datal, 2
void ClearAnalogChannel(int Channel); Nastavi zadany analogovy vystup na minimalni hodnotu

void ClearAllAnalog(); Nastavi oba analogové vystupy na minimalni hodnotu
void SetAnalogChannel(int Channel); Nastavi zadany analogovy vystup na maximalni hodnotu
void SetAllAnalog(); Nastavi oba analogové vystupy na maximalni hodnotu

Funkce digitélnich vystup @
void WriteAllDigital(int Data); Nastavi digitalni vystupy podle data
void ClearDigitalChannel(int Channel);
Nastavi zadana bit na hodnotu 0

void ClearAllDigital(); Nastavi vSechny bity na hodnotu 0
void SetDigitalChannel(int Channel); Nastavi zadana bit na hodnotu 1
void SetAllDigital(); Nastavi vSechny bity na hodnotu 1

Funkce digitalnich vstup 0
bool ReadDigitalChannel(int Channel); Cte stav vstupniho kanalu (bitu)

int ReadAllDigital(); Cte stav viech vstupnich kanall (bitt)

Funkce €itact
void ResetCounter(int CounterNr); Vynuluje stav 16 bitového ¢&itace pulsu 1 nebo 2
int ReadCounter(int CounterNr); Nacte aktualni hodnotu ¢itace pulst 1 nebo 2

void SetCounterDebounceTime(int CounterNr, int DebounceTime);
Nastavi ¢asovou konstantu puls(, které budou pocitany

Funkce zp étného ¢&teni
int ReadBackDigitalOut(); Cte zpét vystupni hodnotu digitalnich vystupa karty
void ReadBackAnalogOut(int *Buffer); Cte zpét vystupni hodnotu D/A vystupt karty



Popis funkci a procedur

OpenDevice

Syntaxe:
int OpenDevice(int CardAddress);

Parametry:

CardAddress: Hodnota mezi 0 a 3, které odpovidaji propojky (SK5, SK6) nastavené na desce K8055N.
Viz tabulka 1.

Vysledek:

Int: Navratovd hodnota pokud se podafilo najit KBO55N dané adresy. Navratova hodnota -1
znamend, Ze K8055N karta nebyla nalezena.

Popis:

Otevira komunikacni spojeni a kartou K8055N. Nacte ovladace nutné ke komunikaci pfes USB port. Tento
postup musi byt proveden pfed jakymikoli pokusy o komunikaci s K80O55N kartou. Tuto funkci Ize také pouZit
k volbé aktivni KBO55N karty pro ¢teni a zapis dat. VSechny komunikaéni rutiny po tomto volani funkce jsou
uréeny k této karté, dokud nebude vybrana jina karta zavolanim této funkce.

Pfiklad:
int CardAddr = 3 - (int(CheckBox1->Checked) + int(CheckBox2->Checked) * 2);
int h = OpenDevice(CardAddr);

switch (h)
{
case 0:
case 1:
case 2:
case 3:
Labell->Text = "Karta c. " + h.ToString() + " pripojena";
Timerl->Enabled = true;
break;
case -1 :
Labell->Text = "Karta c. " + CardAddr.ToString() + " nenalezena";
break;
}
SearchDevices
Syntaxe:

int SearchDevices();

Popis:
Pomoci této funkce mohou byt otevieny vSechny karty K8055N. Neni potfeba pouZivat OpenDevice. Tato
funkce vréti vSechny pfipojené zafizeni KBO55N k pocitaci. Vracena hodnota je bitoveé pole.
Vracen& hodnota
« BIN 0000, DEC 0 : nebylo nalezeno Zadné zafizeni
 BIN 0001, DEC 1 : byla nalezena karta adresy 0
* BIN 0010, DEC 2 : byla nalezena karta adresy 1
* BIN 0100, DEC 4 : byla nalezena karta adresy 2
» BIN 1000, DEC 8 : byla nalezena karta adresy 3
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Priklad: navratova hodnota 9 = zafizeni s adresou 0 a 3 jsou pfipojeny.

Priklad:

k = SearchDevices();
if (k)

Timerl->Enabled = true;
if (k & 1)

RadioButton9->Enabled = true;
if (k & 2)

RadioButtonl10->Enabled = true;
if (k & 4)

RadioButtonll->Enabled = true;
if (k & 8)

RadioButtonl2->Enabled = true;

SetCurrentDevice

Syntaxe:
int SetCurrentDevice(int CardAddress);

Popis:
Funkce nastaveni aktualniho ovladané zafizeni.Vracena hodnota je adresa zafizeni, pokud je tato hodnota -1
nebyla nalezena Zadna deska s adresou zadanou parametrem.

Parametry:
CardAddress: hodnoty 0 aZz 3, coZ odpovida na adrese zafizeni.

Priklad:
SetCurrentDevice(9);

CloseDevice

Syntaxe:
void CloseDevice();

Popis:
Uvolni komunikacni rutiny pro K8055N karty a uvolni ovladage potiebné pro komunikaci pfes USB port. Je to
posledni akce aplikacniho programu pfed ukon&enim.

Priklad:
private: System::Void Forml_FormClosed(System::0bject” sender,
System: :Windows: :Forms: :FormClosedEventArgs” e)

{
CloseDevice();
}
ReadAnalogChannel
Syntaxe:

int ReadAnalogChannel(int Channel);

Parametry:
Channel: Hodnota 1 nebo 2, kterd odpovida na AD kanalu, jehoZ stav je tfeba Cist.



Vysledek:
Int: Odpovida nac¢tené hodnoté zadaného analogoveé-digitalniho pfevodniku.

Popis:
Vstupni napéti vybraného kanalu 8-bitovy analogové-digitalniho prevodniku je pfevedena na hodnotu, kterd
leZi mezi hodnotami 0 a 255.

Priklad:
Labell->Text = ReadAnalogChannel(1).ToString();

ReadlAllAnalog

Syntaxe:
void ReadAllAnalog(int *Datal, int *Data2);

Parametry:
Datal, Data2: Ukazatele na cela €Cisla (32-bit), kam budou data nactena.

Popis:
Hodnoty obou A-D pfevodniku jsou ¢teny do dvojice celych Cisel.

Priklad:
int Datal;
int Data2;
ReadAllAnalog(&Datal, &Data2);

OutputAnalogChannel

Syntaxe:
void OutputAnalogChannel(int Channel, int Data);

Parametry:

Channel: Hodnota 1 nebo 2, ktera odpovidéa €islu kanalu D-A pfevodniku, ktery ma byt nastaven.
Data: Hodnota mezi 0 a 255, ktera ma byt odeslana na 8-bitovy D-A pfevodnik.

Popis:

Zvoleny kanal 8-bitového D-A prevodniku se nastavi dle zadané hodnoty. To znamena, Ze odeslana data
odpovidaji konkrétnimu vystupnimu napéti. Hodnota 0 odpovida minimalnimu vystupnimu napéti (0V) a
hodnota 255 odpovidd maximalni vystupnimu napéti (+5 V). Hodnoty proménné "Data" lezici mezi témito
extrémy, mohou byt pfepo¢teny pomoci nasledujiciho vzorce: Data / 255 x 5V.

Priklad:
OutputAnalogChannel(1l, 255 - VScrollBarl->Value);

OutputAllAnalog

Syntaxe:
void OutputAllAnalog(int Datal, int Data2);

Parametry:
Datal, Data2: Hodnoty mezi 0 a 255, které méa byt odeslany na 8-bitové D-A pfevodniky.

Popis:

Oba kanaly 8-bitového D-A pfevodniku se nastavi dle zadanych hodnot. To znamenda, Ze odeslana data
odpovidaji konkrétnim vystupnim napétim. Hodnota 0 odpovida minimalni vystupni napéti (0 V) a hodnota 255
odpovida maximalni vystupni napéti (+5V). Hodnoty proménné "Datal" nebo "Data2" lezi mezi témito
extrémy, mohou byt pfepoc€teny pomoci nasledujiciho vzorce: Data / 255 x 5V.
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Priklad:
OutputAllAnalog(50, 255);

ClearAnalogChannel

Syntaxe:
void ClearAnalogChannel(int Channel);

Parametry:

Channel: Hodnota 1 nebo 2, ktera odpovidé Cislu kanalu 8-bitového D-A pfevodniku, na kterém maji byt
data vymazana.

Popis:

Vybrany kanél D-A pfevodniku je nastaven na minimalni vystupni napéti (0 V).

Priklad:

ClearAnalogChannel(1);

ClearAllAnalog

Syntaxe

void ClearAllAnalog();

Popis:

Oba kanaly D-A pfevodniku jsou nastaveny na minimalni vystupni napéti (O V).
Priklad:

ClearAllAnalog();

SetAnalogChannel

Syntaxe:
void SetAnalogChannel(int Channel);

Parametry:

Channel: Hodnota 1 nebo 2, kterd odpovida kanalu 8-bitového D-A pfevodniku, ve kterém maji byt data
nastavena na maximum.

Popis:

Zvoleny kandl 8-bitového D-A prevodniku je nastaven na maximalni vystupni napéti.

Priklad:

SetAnalogChannel(1);

SetAllAnalog

Syntaxe:

void SetAllAnalog();

Popis:

V8echny kanaly 8-bitového D-A pfevodniku jsou nastaveny na maximalni vystupni napéti.
Priklad:

SetAllAnalog();




WriteAllDigital

Syntaxe:
void WriteAllDigital(int Data);

Parametry:
Data: Hodnota mezi 0 a 255, ktera je odeslana na vystupni digitalni port (8 kanal).

Popis:

Kanaly digitalniho vystupniho portu jsou nastaveny dle odpovidajicich bitd v parametru Data. Vysoka logicka
aroven (1) znamend, Ze vystup mikrokontroléru IC3 je nastaven, a nizka logicka droven (0) znamend, Ze
vystup je uzemnén.

Priklad:
WriteAllDigital(@x55);

ClearDigitalChannel

Syntaxe:
void ClearDigitalChannel(int Channel);

Parametry:
Channel: Hodnota mezi 1 a 8, které odpovida ¢islo vystupniho kanalu, ktery ma byt vymazan (0).

Priklad:
CheckBox9->Checked ? SetDigitalChannel(1): ClearDigitalChannel(1);

ClearAllDigital

Syntaxe:

void ClearAllDigital();

Popis:

V8echny vystupni kandly budou vymazany (0).

Priklad:
ClearAllDigital();

SetDigitalChannel

Syntaxe:
void SetDigitalChannel(int Channel);

Parametry:

Channel: Hodnota mezi 1 a 8, kterd odpovida &islu vystupniho kanalu, ktery mé byt nastaven (1).
Popis:

Zadany digitalni vystupni kanal je nastaven (1).

Priklad:

CheckBox9->Checked ? SetDigitalChannel(1): ClearDigitalChannel(1);

SetAllDigital

Syntaxe:
void SetAllDigital();



Popis:
V8echny vystupni kanaly budou nastaveny (1).

Priklad:
SetAllDigital();

ReadDigitalChannel

Syntaxe:
bool ReadDigitalChannel(int Channel);

Parametry:
Channel: Hodnota mezi 1 a 5, kterd odpovida vstupnimu kanalu, jehoz stav je tfeba nacist.

Vysledek:

bool: TRUE znamend, Ze kandl byl nastaven a FALSE znamena4, Ze je vymazan.
Popis:

Nacteni stavu zadaného vstupniho digitalniho kanalu.

Priklad:
CheckBox4->Checked = ReadDigitalChannel(1);

ReadAllDigital

Syntaxe:
int ReadAllDigital();

Vysledek:

int: 5 LSB odpovidaji stavu digitalnich vstupnich kanald. Vysoka (1) znamena, Ze kanal je HIGH,
nizka (0), znamena to, Ze kanal je LOW.

Description

Funkce vraci stav digitalnich vstupu.

Priklad:

i = ReadAllDigital();

CheckBox4->Checked = (i & 1)>0;
CheckBox5->Checked = (i & 2)>0;
CheckBox6->Checked = (i & 4)>0;
CheckBox7->Checked = (i & 8)>90;
CheckBox8->Checked = (i & 16)>0;
ResetCounter
Syntaxe:

void ResetCounter(int CounterNr);

Parametry:

CounterNr: Hodnota 1 nebo 2, ktera odpovida Cislu CitaCe, ktery se resetuje.
Popis:

Resetuje zadany ¢itac pulza.

Priklad:

ResetCounter(1l);




ReadCounter

Syntaxe:
int ReadCounter(int Counternr);

Parametry:
CounterNr: Hodnota 1 nebo 2, ktera odpovida €islu nacteného ¢itace.

Vysledek:
int: Hodnota 16 bitového ¢itace pulza.

Popis:
Funkce vraci stav vybraného 16 bitového &itace impulzd. Pocitadlo Cislo 1 pocita impulzy na vstupu I1 a
¢islo 2 pocita impulzy na vstupu 12.

Priklad:
TextBox1l->Text = ReadCounter(1).ToString();

SetCounterDebounceTime

Syntaxe:
void SetCounterDebounceTime(int CounterNr, int DebounceTime);

Parametry:

CounterNr: Hodnota 1 nebo 2, kterd odpovidé €islu ¢itaCe, ktery bude nastaven.

DebounceTime: Casova konstanta pro &ita¢ pulzd.

Hodnota DebounceTime odpovida dobé trvani pulzu v milisekundach (ms), kterou je mozné nastavit pro &ita¢
pulzd. Casova konstanta hodnoty se miize pohybovat mezi 0 a 5000.

Popis:

Vstupy cCitaCl lze softwarové oSetfit na délku trvani pulzu, aby se zabranilo faleSnému spusténi, pokud jsou na
vstupu pouZity mechanické spinace nebo relé. Cas vstupniho zpoZdéni je mezi ob&ma hranami - sestupnou
a vzestupnou hranou. Vychozi ¢as vstupniho zpozdéni je 2 ms. To znamena4, Ze vstup Citace, musi byt stabilni
po dobu nejméné 2 ms predtim, nez se uznava (pficemz maximalni pocet rychlost asi 200 impulzu
za sekundu). Je-li doba vstupni zpoZdéni je nastavena na 0, pak je maximalni rychlost pocitani je asi 2000
impulz za sekundu.

Priklad:
SetCounterDebounceTime(1, 10);

Version

Syntaxe:
int Version();

Vystup:

int: 32 bitové celé Cislo, které reprezentuje verzi pouzité DLL (4 Cislice). Kazdy byte je jedna
Cislice.

Popis:

Nacte se €islo verze dané DLL knihovny.

Priklad:

int ver = Version();
Label9->Text = (ver >> 24).ToString()+"."+((ver >> 16) & OxFF).ToString()+"."
+((ver >> 8) & OxFF).ToString()+"."+(ver & OxFF).ToString()




ReadBackDigitalOut

Syntaxe:
int ReadBackDigitaloOut();

Vysledek:

int: Hodnota mezi 0 a 255, ktera je zpétné nactena z digitalniho vystupnimu portu.
Popis:

Nacte zpét byte, ktery je pravé nastaven na digitalnim vystupnim portu.

Priklad:

int DigitalOut;
DigitalOut = ReadBackDigitalOut();
ReadBackAnalogOut(AnalogOut);

CheckBox9->Checked = (DigitalOut & 1)>0;

CheckBox10->Checked = (DigitalOut & 2)>0;
CheckBox11->Checked = (DigitalOut & 4)>0;
CheckBox12->Checked = (DigitalOut & 8)>0;
CheckBox13->Checked = (DigitalOut & 16)>0;
CheckBox14->Checked = (DigitalOut & 32)>0;
CheckBox15->Checked = (DigitalOut & 64)>0;
CheckBox16->Checked = (DigitalOut & 128)>9;

ReadBackAnalogOut

Syntaxe:

void ReadBackAnalogOut(int *Buffer);

Parametry:

Buffer: Ukazatel na pole 32 bitovych celych €isel, kam se nactou data.

Popis:

Hodnoty obou D-A pfevodniku jsou nacteny zpét do pole 32 bitovych celych Cisel.

Priklad:

ReadBackAnalogOut(AnalogOut);

OutputAnalogChannel(1l, 255 - VScrollBarl->Value);
OutputAnalogChannel(2, 255 - VScrollBar2->Value);
Label4->Text = (255 - VScrollBarl->Value).ToString();
Label5->Text = (255 - VScrollBar2->Value).ToString();
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Deklarace funkci a procedur v jinych programovacich jazycich

Visual Basic 6.0

Private Declare
Private Declare
Private Declare
Private Declare
Private Declare
Private Declare
Private Declare
Private Declare
Private Declare
Private Declare
Private Declare
Private Declare
Private Declare
Private Declare
Private Declare
Private Declare
Private Declare
Private Declare
Private Declare
Private Declare
Private Declare
Private Declare
Private Declare
Private Declare
As Long)

Private Declare
Private Declare

Sub ReadAll Lib "k8@55d.d11" (ByVal data As Long)

Function Version Lib "k8055d.d11" () As Long

Function SearchDevices Lib "k8@55d.d11" () As Long

Function SetCurrentDevice Lib "k8055d.d11" (ByVal CardAddress As Long) As Long
Function OpenDevice Lib "k8@55d.d11" (ByVal CardAddress As Long) As Long

Sub CloseDevice Lib "k8@55d.d11" ()

Function ReadAnalogChannel Lib "k8055d.d11" (ByVal Channel As Long) As Long

Sub ReadAllAnalog Lib "k8055d.d11" (ByVal Datal As Long, ByVal Data2 As Long)
Sub OutputAnalogChannel Lib "k8055d.d11" (ByVal Channel As Long, ByVal data As Long)
Sub OutputAllAnalog Lib "k8@55d.d11" (ByVal Datal As Long, ByVal Data2 As Long)
Sub ClearAnalogChannel Lib "k8055d.d11" (ByVal Channel As Long)

Sub SetAllAnalog Lib "k8@55d.d11" ()

Sub ClearAllAnalog Lib "k8055d.d11" ()

Sub SetAnalogChannel Lib "k8055d.d11" (ByVal Channel As Long)

Sub WriteAllDigital Lib "k8@55d.d11" (ByVal data As Long)

Sub ClearDigitalChannel Lib "k8655d.d11" (ByVal Channel As Long)

Sub ClearAllDigital Lib "k8@55d.d11" ()

Sub SetDigitalChannel Lib "k8055d.d11" (ByVal Channel As Long)

Sub SetAllDigital Lib "k8@55d.d11" ()

Function ReadDigitalChannel Lib "k8055d.d11" (ByVal Channel As Long) As Boolean
Function ReadAllDigital Lib "k8055d.d11" () As Long

Function ReadCounter Lib "k8055d.d11" (ByVal CounterNr As Long) As Long

Sub ResetCounter Lib "k8055d.d11" (ByVal CounterNr As Long)

Sub SetCounterDebounceTime Lib "k8055d.d11" (ByVal CounterNr As Long, ByVal DebounceTime

Function ReadBackDigitalOut Lib "k8@55d.d11" () As Long
Sub ReadBackAnalogOut Lib "k8055d.d11" (ByRef Buffer As Long)

Visual Basic 2008 Express

Private Declare
Private Declare
Private Declare
Private Declare
Private Declare
Private Declare
Private Declare
Private Declare
Integer)

Private Declare
Private Declare
Private Declare
Private Declare
Private Declare
Private Declare
Private Declare
Private Declare
Private Declare
Private Declare
Private Declare
Private Declare
Private Declare
Private Declare
Private Declare
DebounceTime As
Private Declare
Private Declare

Function OpenDevice Lib "k8055d.d11" (ByVal CardAddress As Integer) As Integer

Sub CloseDevice Lib "k8@55d.d11"

Function Version Lib "k8055d.d11" () As Integer

Function SearchDevices Lib "k8055d.d11" () As Integer

Function SetCurrentDevice Lib "k8055d.d11" (ByVal CardAddress As Integer) As Integer
Function ReadAnalogChannel Lib "k8@55d.d11" (ByVal Channel As Integer) As Integer
Sub ReadAllAnalog Lib "k8055d.d11" (ByRef Datal As Integer, ByRef Data2 As Integer)
Sub OutputAnalogChannel Lib "k8655d.d11" (ByVal Channel As Integer, ByVal Data As

Sub OutputAllAnalog Lib "k8055d.d11" (ByVal Datal As Integer, ByVal Data2 As Integer)
Sub ClearAnalogChannel Lib "k8055d.d11" (ByVal Channel As Integer)

Sub SetAllAnalog Lib "k8@55d.d11" ()

Sub ClearAllAnalog Lib "k8055d.d11" ()

Sub SetAnalogChannel Lib "k8055d.d11" (ByVal Channel As Integer)

Sub WriteAllDigital Lib "k8@55d.d11" (ByVal Data As Integer)

Sub ClearDigitalChannel Lib "k8@55d.d11" (ByVal Channel As Integer)

Sub ClearAllDigital Lib "k8@55d.d11" ()

Sub SetDigitalChannel Lib "k8055d.d11" (ByVal Channel As Integer)

Sub SetAllDigital Lib "k8055d.d11" ()

Function ReadDigitalChannel Lib "k8055d.d11" (ByVal Channel As Integer) As Boolean
Function ReadAllDigital Lib "k8055d.d11" () As Integer

Function ReadCounter Lib "k8055d.d11" (ByVal CounterNr As Integer) As Integer

Sub ResetCounter Lib "k8655d.dl11" (ByVal CounterNr As Integer)

Sub SetCounterDebounceTime Lib "k8055d.d11" (ByVal CounterNr As Integer, ByVal
Integer)

Function ReadBackDigitalOut Lib "k8@55d.d11" () As Integer

Sub ReadBackAnalogOut Lib "k8055d.d11" (ByRef Buffer As Integer)

Visual C# 2008 Express

[D11Import("k8055d.d11")]
public static extern int OpenDevice(int CardAddress);
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[D11Import("k8055d.d11")]

public static extern void CloseDevice();
[D11Import("k8055d.d11")]

public static extern int ReadAnalogChannel(int Channel);
[D11Import("k8055d.d11")]

public static extern void ReadAllAnalog(ref int Datal, ref int Data2);
[D11Import("k8055d.d11")]

public static extern void OutputAnalogChannel(int Channel, int Data);
[D11Import("k8055d.d11")]

public static extern void OutputAllAnalog(int Datal, int Data2);
[D11Import("k8055d.d11")]

public static extern void ClearAnalogChannel(int Channel);
[D11Import("k8055d.d11")]

public static extern void SetAllAnalog();
[D11Import("k8055d.d11")]

public static extern void ClearAllAnalog();
[D11Import("k8055d.d11")]

public static extern void SetAnalogChannel(int Channel);
[D11Import("k8055d.d11")]

public static extern void WriteAllDigital(int Data);
[D11Import("k8055d.d11")]

public static extern void ClearDigitalChannel(int Channel);
[D11Import("k8055d.d11")]

public static extern void ClearAllDigital();
[D11Import("k8055d.d11")]

public static extern void SetDigitalChannel(int Channel);
[D11Import("k8055d.d11")]

public static extern void SetAllDigital();
[D11Import("k8055d.d11")]

public static extern bool ReadDigitalChannel(int Channel);
[D11Import("k8055d.d11")]

public static extern int ReadAllDigital();
[D11Import("k8055d.d11")]

public static extern int ReadCounter(int CounterNr);
[D11Import("k8055d.d11")]

public static extern void ResetCounter(int CounterNr);
[D11Import("k8055d.d11")]

public static extern void SetCounterDebounceTime(int CounterNr, int DebounceTime);
[D11Import("k8055d.d11")]

public static extern int Version();

[D11Import("k8055d.d11")]

public static extern int SearchDevices();
[D11Import("k8055d.d11")]

public static extern int SetCurrentDevice(int lngCardAddress);
[D11Import("k8055d.d11")]

public static extern int ReadBackDigitalOut();
[D11Import("k8055d.d11")]

public static extern void ReadBackAnalogOut(int[] Buffer);

Delphi

function SetCurrentDevice(CardAddress: integer): integer; stdcall; external 'K8055d.d1l1';
function OpenDevice(CardAddress: integer): integer; stdcall; external 'K8055d.dll';
function SearchDevices: integer; stdcall; external 'K8055d.dll’;

function Version: integer; stdcall; external 'K8055d.dll';

procedure CloseDevice; stdcall; external 'K8055d.dll';

function ReadAnalogChannel(Channel: integer):integer; stdcall; external 'K8@55d.dll’;
procedure ReadAllAnalog(var Datal, Data2: integer); stdcall; external 'K8@55d.dll';
procedure OutputAnalogChannel(Channel: integer; Data: integer); stdcall; external 'K8055d.dll';
procedure OutputAllAnalog(Datal: integer; Data2: integer); stdcall; external 'K8055d.dll';
procedure ClearAnalogChannel(Channel: integer); stdcall; external 'K8055d.d1ll';

procedure ClearAllAnalog; stdcall; external 'K8055d.dll';

procedure SetAnalogChannel(Channel: integer); stdcall; external 'K8055d.dll’;

procedure SetAllAnalog; stdcall; external 'K8055d.d1l’;

procedure WriteAllDigital(Data: integer);stdcall; external 'K8055d.dll’';

procedure ClearDigitalChannel(Channel: integer); stdcall; external 'K8055d.dll"';

procedure ClearAllDigital; stdcall; external 'K8055d.dll';

procedure SetDigitalChannel(Channel: integer); stdcall; external 'K8055d.dll';

procedure SetAllDigital; stdcall; external 'K8055d.dll’;

function ReadDigitalChannel(Channel: integer): Boolean; stdcall; external 'K8055d.dll';
function ReadAllDigital: integer; stdcall; external 'K8055d.dll';
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function ReadCounter(CounterNr: integer): integer; stdcall; external 'K8055d.d1l"';

procedure ResetCounter(CounterNr: integer); stdcall; external 'K8055d.dll';

procedure SetCounterDebounceTime(CounterNr, DebounceTime:integer); stdcall; external 'K8055d.dll';
procedure SetPWM(Channel: integer; Data: integer; Frequency: integer); stdcall; external 'K8055d.dll';
function ReadBackDigitalOut:Longint; stdcall; external 'K8055d.dll’;

procedure ReadBackAnalogOut(Buffer: Pointer); stdcall; external 'K8055d.dll';

Borland C++Builder

#ifdef _ cplusplus

extern "C" {

#endif

#define FUNCTION __ declspec(dllimport)

FUNCTION int _ stdcall OpenDevice(int CardAddress);

FUNCTION void __ stdcall CloseDevice();

FUNCTION int _ stdcall ReadAnalogChannel(int Channel);
FUNCTION void _ stdcall ReadAllAnalog(int *Datal, int *Data2);
FUNCTION void __ stdcall OutputAnalogChannel(int Channel, int Data);
FUNCTION void __ stdcall OutputAllAnalog(int Datal, int Data2);
FUNCTION void __ stdcall ClearAnalogChannel(int Channel);
FUNCTION void __ stdcall ClearAllAnalog();

FUNCTION void __ stdcall SetAnalogChannel(int Channel);
FUNCTION void _ stdcall SetAllAnalog();

FUNCTION void __stdcall WriteAllDigital(int Data);

FUNCTION void __ stdcall ClearDigitalChannel(int Channel);
FUNCTION void _ stdcall ClearAllDigital();

FUNCTION void _ stdcall SetDigitalChannel(int Channel);
FUNCTION void _ stdcall SetAllDigital();

FUNCTION bool _ stdcall ReadDigitalChannel(int Channel);
FUNCTION int __ stdcall ReadAllDigital();

FUNCTION int __stdcall ReadCounter(int CounterNr);

FUNCTION void __ stdcall ResetCounter(int Counternr);

FUNCTION void __ stdcall SetCounterDebounceTime(int CounterNr, int DebounceTime);
FUNCTION int _ stdcall Version();

FUNCTION int _ stdcall SearchDevices();

FUNCTION int _ stdcall SetCurrentDevice(int CardAddress);
FUNCTION int _ stdcall ReadBackDigitalOut();

FUNCTION void _ stdcall ReadBackAnalogOut(int *Buffer);

#ifdef _ cplusplus

}

#tendif
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